URUNLER VE uygulamalar

Kesintisiz giic
kaynaklarinda ucuz ve
guvenilir ¢6ziim:

INFORM
Futih KAVASIAR

Saver DSP serisi KGK
cihazlar, DSP tabank
kontrolliin getirdigi viiksek
hesaplama hiz ve DSP
lizerinde gergeklenen
gelismis kontrol
algoritmalar
yardimiyla benzeri
KGK cihaziarina giire
daha iyi bir teknik |
performans 1
sergilemekte ve daha
kiiciik filtre
elemantarinin
kullandmasing

miimkiin kilarak cihaz
bayutlarinda kiigiilme

ve hafifleme
saglanmaktadir,
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elismis On-line Kesintisiz
6 Giig Kaynaklannda (KGK),

Giriy Giic Faktorii Diizelt-
me ve 1yi regiile edilmis bir gilas
geriimi aranan ozellikler haline
gelmistie. Bu ozellikleri KGK'va
kazandiran gesitli geri beslemeli
kontrol yontemleri meveuttur,
Bu kontrol yintemleri analog
devre elemanlan ile gerceklendi-
finde; kontrol yintemi karmasik-
lagtikca cihaz seri tiretim malivet
artmakta ve kalibrasyon zorlugu,
eleman yaglanmast ve giivenilir-
lik riskleri gibi kendine Gzgii so-
runlart beraberinde getirmekte-
dir. Gegtigimiz on yilda mikrois-
lemci tabanh sayisal kontrol yén-
temleri analog vontemlere oranla
daha ucuz, daha giivenilir ve da-
ha esnek bir segenek olmustur,
Ancak wviiksek drnekleme fre-
kanslarinda, mikroislemcilerin
hesaplama hizlanndan kaynakla-
nan vetersizlikler fivat, gelistirme

Saver
DSP Serisi

stiresi ve esneklik gibi avantajlar-
dan fedakarhk ederek, ASIC ve
benzeri ¢iziimlere gitmeyi gerek-
tirmigtir. Son birkag senedir baz
yart iletken fireticilerinin piyasa-
ya sundugu Motor Kontrol
DSPleri, yitksek hesaplama hiz
gerektiren sayisal kontrol uygula-
malarmnda, yukanda adi gegen
analog, mikroiglemei ve ASIC ¢o-
ziimlerine gire daha ucuz, daha
givenilir ve daha esnek bir ¢i-
zum  segenegi  olusturmustur,
Oniimiizdeki yillarda DSP taban-
It kontroliin KGK'larda standart
haline gelmesi beklenmektedir.
Saver DSP serisi KGE cihazlar,
DSP tabanh kontrolliin getirdigi
viiksek hesaplama hizi ve DSP
uzerinde gerceklenen gelismis
kantrol algoritmalan yardunuyla
benzeri KGK cihazlanina gore da-
ha iyi bir teknik performans ser-
gilemekte ve daha kiclik filtre
elemanlarmin  kullanilmasing
miimkiin kilarak cihaz boyutla-
rinda kiigiilme ve hafifleme sag-
lanmaktadir.

Saver DSP Serisi K6H'larm
Toknik Gzeliikieri

Genig Girig Gerilim Tolerans:

DSP, KGK'nin sebekeden gektigi
akimin diizeyini gozlemlemekte
ve bu akim diizeyi sinir degeri as-
machi slirece, giris gerilimi 80
Volta kadar digmesine ragmen
cihazi bataryadan degil sebeke-
den gabstirmaktadir,

Batarya Yonetimi

Bataryalar iyi regiile edilmis ba-
gamsiz bir batarya tzerinden sarj
edilmektedir. Bu nedenle sebeke



URUNLER VE uygulamalar

gerilimi 80 Volt mertebesine diis-
mesine ragmen batarya sarji de-
vam etmekte ve bataryva sarj geri-
limi gikigtan gekilen yitk akimun-
dan etkilenmemektedir. Buna ek
olarak batarva desarj akim regti-
le edilerek tzerindeki dalgalihk
minimize edilmekte boylece yiik
akimu non lineer bile olsa batarya-
dan lineere yakin bir desar] alkum
gekilmektedir. Batarva sarj gerili-
mi sicakhikla kontrol edilerek ba-
tarya dmrinii uzaticr ek bir katk
elde edilmektedir. Son olarak ba-
taryamin kalan kapasi-

tesi DSP tizerinde
kogan Yapay Zeka
Algoritmalar yardi-
mivla son derece
hassas hicimde tah-
min edilmekte wve
otomatik batarya
testleri vardinu ile
kullanicinin batarya
anzalanm onceden

SbiF * __ e
ogrenmesi  saglan- S50
maktadir

Swcakthk Yinetimi

DSP tarahindan sofutucu sicakh-
& olgilmekte, dlglilemeyen giig
kayiplan ve yan iletken jonksi-
yon sicakliklar gibi biiviiklikler
hesaplanmaktadir. Tum bu Glgii-
len ve hesaplanan bhyiiklukler
yardimiyla FAN hizi kontrol edil-
mekte ve gerekmedigi durumlar-
da FAN vyavaglahlarak akustik
giiriilti dilzeyi disiiriilmektedir
Asin sicakhk korumasi da bu bil-
yiikliikler yardimi ile yapilmakta
ve bu biiyiiklikler simir degerleri
aghginda, cihaz By-pass’tan gahis-
maya gegmektedir. Cihaz asin
vilklendiginde by-pass'a gecme
stiresini korleme bir bigimde sap-
tamak verine ,DSP nominal yitk
akimuna esdeger C Hpi bir sigor-
tamn 51 ahisveris modeling simule
ederek by-passa gegme siiresini
saptamakta, boylece en yitksek
guvenirlilik dizeyine ulasmak

SAVER DSP serisi
KGR larmn gelistirilmesinde,
bir KGK 'nin tek bir DSP
enfegresi e kontrol
edilebilecest ve bunun bir
cok teknik avantaj
sagiamanin yan swra diger
caztimlere gire daha ucuz,
esnek ve gitvenilir oldugu
gortilmiigtir.

|

amaclanmalktadir,
KGKlardan farkh olarak batarya-
dan cahgmada da asim ylik gekil-
mesine izin verilmektedir.

Diger

Teknik Pertormans

On-line ¢alismada giris akam ve
cikis gerilim toplam harmonik
bozulmalart minimum diizeyde-
dir ve sistem yiilk degisimlerine
son derece hizh cevap vermekte-
dir. Olgiilemeyen giris gikis bii-
yiikliikleri DSP fizerinde yazihm
olarak gerceklenen bir gozlemle-
vici yardimu ile hesaplamr. Buna
ek olarak DSP dzerinde yazihm
olarak gergeklenen bir yapay si-
mir agl, gikis sokunun sicaklhk,
doyma gibi nedenlerle kayan de-
gerini gozlemleverek kontrol pa-
rametrelerini oplimum seviyede
tutar. Boylece teknik performans,
bozucu etkilerden bagimsiz ola-

rak optimum olur, DSP {izerinde
kogan savisal kontrol algoritma-
lari kisa devre veva kalkas akim-
lanm karsilarken , KGE'nmn ideal
bir akim kaynag gibi davranma-
sim saglamalkta, biylece batarya-
dan ¢abisirken bile cihaz kisa dev-
re durumunda ylikleri kesintisiz
beslemeye devam etmektedir, Ci-
haz verimi on-line gahsmada %90
gibi yiiksek bir diizeye ulagmak-
tadir. Yesil cahisma modu segildi-

ginde %95 lerin {izerine

cikmalktadir,

Esnekiik ve
Giiveniliriik
Cihazla ilgili tim
bitviiklitkler DSP ta-
rafindan  Glelilmek-
te, dlgiilemeven bi-
viukliikler de hesap-
lanmaktadir. Béyle-
ce cihaz gok ivi goz-
lemlenerek sistem
0z kaynaklan giive-
nilir siurlar iginde
sonuna kadar kulla-
mimaktadir. Cihazla ilgi-
li ayarlar yaklagik 200 adet vaz-
lim parametresi ile DSP dzerinde
tutulmakta, bu parametreler de-
gistirilerek cihaz ayarlari kolay-
hikla otomatik olarak degistirile-
bilmektedir. Bunun yam sira
kemtroliin yvazihm ile yapilmasy
sonucy, tasarim degisiklikleri va-
zailm degisikligine indirgenmis
vie biiyiik bir esneklik saglanms-
far,
SAVER DSP zerisi KGK'larn ge-
listirtlmesinde, bir KGK nm lek
bir DS entegresi ile kontrol edi-
lebileceiii ve bunun bir ok teknik
avanta) saglamamn yam sira di-
ger cozumlere gore daha ueuz,
esnek ve givenilir oldugu goril-
miigtiir, Bunun sonucunda gelis-
tirme hedeflerinin ve pazar stan-
dartlarmin gok istiinde bir KGK
cihar serisinin  gelistirilmesi
minmkiin olmustur, 3
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